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前　　言

　　本标准按照ＧＢ／Ｔ１．１—２００９给出的规则起草。

本标准由国家铁路局提出并归口。

本标准起草单位：中车青岛四方车辆研究所有限公司、中车株洲电力机车研究所有限公司、中车南

京浦镇车辆有限公司、中车长春轨道客车股份有限公司、中车青岛四方机车车辆股份有限公司、天津航

联迪克科技有限公司、广州市康创电子科技有限公司、中车株洲电力机车有限公司。

本标准主要起草人：李国平、尹国瑞、王林美、刘鹏、单晟、薛宏?、刘俊明、张安、王文峰、邱源、

吴桂林。
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机车车辆火灾报警系统

１　范围

本标准规定了机车车辆火灾报警系统及部件的术语和定义，使用条件，系统组成，技术要求及参数，

检验方法，检验规则，型号、标志、包装、运输和储存。

本标准适用于铁路机车车辆火灾报警系统，城轨车辆可参照使用。

２　规范性引用文件

下列文件对于本文件的应用是必不可少的。凡是注日期的引用文件，仅注日期的版本适用于本文

件。凡是不注日期的引用文件，其最新版本（包括所有的修改单）适用于本文件。

ＧＢ／Ｔ１９１　包装储运图示标志

ＧＢ／Ｔ４２０８—２０１７　外壳防护等级（ＩＰ代码）（ＩＥＣ６０５２９：２０１３，ＩＤＴ）

ＧＢ４７１５—２００５　点型感烟火灾探测器

ＧＢ４７１６—２００５　点型感温火灾探测器

ＧＢ４７１７—２００５　火灾报警控制器

ＧＢ／Ｔ５６００　铁道货车通用技术条件

ＧＢ／Ｔ５９０７．５—２０１５　消防词汇　第５部分：消防产品

ＧＢ１２７９１—２００６　点型紫外火焰探测器

ＧＢ／Ｔ１２８１７　铁道客车通用技术条件

ＧＢ１５６３１—２００８　特种火灾探测器

ＧＢ１６２８０—２０１４　线型感温火灾探测器

ＧＢ／Ｔ２１５６３—２０１８　轨道交通　机车车辆设备　冲击和振动试验（ＩＥＣ６１３７３：２０１０，ＭＯＤ）

ＧＢ２３７５７—２００９　消防电子产品防护要求

ＧＢ／Ｔ２４３３８．４—２０１８　轨道交通　电磁兼容　第３２部分：机车车辆　设备（ＩＥＣ６２２３６３２：

２００８，ＭＯＤ）

ＧＢ／Ｔ２５１１９—２０１０　轨道交通　机车车辆电子装置（ＩＥＣ６０５７１：２００６，ＭＯＤ）

ＴＢ／Ｔ１４８４（所有部分）　机车车辆电缆

ＴＢ／Ｔ２９７７　铁道车辆金属部件的接地保护

ＴＢ／Ｔ３１３８　机车车辆用材料阻燃技术要求

ＴＢ／Ｔ３４８７　交流传动电力机车

ＴＢ／Ｔ３４８８　交流传动内燃机车

３　术语和定义

ＧＢ／Ｔ５９０７．５—２０１５界定的以及下列术语和定义适用于本文件。为了方便使用，以下重复列出了

ＧＢ／Ｔ５９０７．５—２０１５中的部分术语和定义。

３．１

火灾报警系统　犳犻狉犲犪犾犪狉犿狊狔狊狋犲犿

通过安装于电气柜、司机室等区域内的火灾探测器实时监测该区域内的火警信息（例如烟雾、温度
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等），并通过输入／输出（Ｉ／Ｏ）或通信接口将其信息汇总至火灾报警控制器，并可由火灾报警控制器通过

网络通信或硬线的方式将报警等信息传输到其他系统的系统。

３．２

火灾报警控制器　犳犻狉犲犪犾犪狉犿犮狅狀狋狉狅犾狌狀犻狋

作为火灾自动报警系统的控制中心，能够接收并发出火灾报警信号和故障信号，同时完成相应的显

示和控制功能的设备。

［ＧＢ／Ｔ５９０７．５—２０１５，定义２．１．２．１］

３．３

缆式线型感温火灾探测器　犮犪犫犾犲狋狔狆犲犾犻狀犲狋狔狆犲犺犲犪狋犳犻狉犲犱犲狋犲犮狋狅狉狊

采用缆式线结构的线型定温火灾探测器。

３．４

点型感烟火灾探测器　狊犿狅犽犲犱犲狋犲犮狋狅狉狊狆狅犻狀狋犱犲狋犲犮狋狅狉狊狌狊犻狀犵狊犮犪狋狋犲狉犲犱犾犻犵犺狋，狋狉犪狀狊犿犻狋狋犲犱犾犻犵犺狋狅狉犻狅狀犻

狕犪狋犻狅狀

对悬浮在大气中的燃烧和／或热解产生的固体或液体微粒敏感的火灾探测器。

３．５

点型感温火灾探测器　狆狅犻狀狋狋狔狆犲犺犲犪狋犳犻狉犲犱犲狋犲犮狋狅狉

对温度和／或升温速率和／或温度变化响应的火灾探测器。

［ＧＢ／Ｔ５９０７．５—２０１５，定义２．１．１．８］

３．６

烟温复合型火灾探测器　狊犿狅犽犲犪狀犱狋犲犿狆犲狉犪狋狌狉犲犮狅犿狆狅狌狀犱狋狔狆犲犳犻狉犲犱犲狋犲犮狋狅狉

同时具备点型感烟和点型感温探测功能的火灾探测器。

３．７

火焰探测器　犳犾犪犿犲犱犲狋犲犮狋狅狉

对火焰光辐射响应的火灾探测器。

［ＧＢ／Ｔ５９０７．５—２０１５，定义２．１．１．１５］

４　使用条件

４．１　环境温度：机车环境温度应符合 ＴＢ／Ｔ３４８７、ＴＢ／Ｔ３４８８的规定；客车环境温度应符合

ＧＢ／Ｔ１２８１７的规定；货车环境温度应符合 ＧＢ／Ｔ５６００的规定；动车组运用环境温度非高寒地区为

－２５℃～＋４０℃，高寒地区为－４０℃～＋４０℃。可在不低于－４０℃环境温度下存放。

４．２　相对湿度：最湿月月平均最大相对湿度不大于９５％（该月月平均最低温度为２５℃）。

４．３　海拔高度：不超过２５００ｍ。

４．４　其他：有风、沙、雨、雪天气，偶有盐雾、酸雨、沙尘暴等现象。特殊情况下会有长期持续盐雾现象。

４．５　运行区段环境条件与４．１～４．４有差异时，由供需双方协商确定。

５　系统组成

５．１　火灾报警系统主要包含两类部件：

ａ）　火灾报警控制器；

ｂ）　烟温复合型火灾探测器、点型感烟火灾探测器、点型感温火灾探测器、缆式线型感温火灾探测

２
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器、火焰探测器中的一种或几种。

５．２　火灾报警系统结构示意图参见图１。火灾探测器可单独使用，火灾报警控制器需与火灾探测器配

合使用。

图１　火灾报警系统结构示意图

５．３　火灾报警系统应遵循在不易发觉火情的区域、密闭空间等重要或易燃位置加装火灾探测器的设计

原则。

５．４　各车型宜在下列位置安装火灾探测器进行监测：

ａ）　机车：司机室、机械间、电气柜、油冷却变压器、动力蓄电池箱、动力间；

ｂ）　客车：客室、包间、电气柜、乘务室；

ｃ）　发电车：机械间、冷却间；

ｄ）　动车组：司机室、客室、乘务员室、厨房、卫生间、电气屏柜、油冷却变压器、动力蓄电池箱、可燃

油箱。

其他由供需双方协商确定。

６　技术要求

６．１　一般要求

６．１．１　产品应符合按规定程序批准的图纸及技术文件的要求。

６．１．２　系统组成和设置应符合机车车辆防火设计要求，具备一定的灵敏度，达到防灾减灾的目的。

６．１．３　系统应具有报警功能，检测到火灾报警时应能明确指示火灾位置。

６．１．４　系统应具有状态检测功能，可对火灾报警控制器和各类探测器进行实时检测。

６．１．５　系统应具有上电自检功能，可对系统各部件进行上电自检。

６．１．６　系统应具有电源极性防反接功能，短路保护具备自恢复功能。

６．１．７　在探测到火情时，系统应在１０ｓ内给出报警。

６．１．８　设备应安装合理，无变形或弯曲；表面无机械缺陷，漆面无划痕；电镀件应平整有光泽；紧固件无

短缺，无松动，无生锈。

６．１．９　每个探测器应有红色报警确认灯。当被监视区域符合报警条件时，探测器报警确认灯应点亮，

并保持至被复位。通过报警确认灯显示探测器其他工作状态时，被显示状态应与火灾报警状态有明显

区别。可拆卸探测器的报警确认灯可安装在探头上，确认灯点亮时在其正前方６ｍ处，在光照度不超

３
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过５００ｌｘ的环境条件下，应清晰可见。

６．１．１０　火灾报警控制器应具备信息存储功能，存储信息包括事件的时间、类型（火警或故障）、车厢号、

探测器位置等，记录容量不少于９９９条，且在火灾报警控制器断电后能保持信息不少于１４ｄ。火警信息

应可通过网络通信或硬线等方式传输到其他车辆火灾报警控制器或其他系统进行冗余存储、多点提示。

６．１．１１　同一车型不同制造厂商的火灾报警系统产品应能系统级混装使用，具有火灾报警控制器的系

统应能互联互通。

６．１．１２　探测器的响应性能如果可在探测器或在与其相连的控制和指示设备上进行现场设置，则只能

通过专用工具、密码或探头与底座分离等手段实现现场设置。

６．１．１３　火灾报警系统宜具备为其他联动系统（如灭火系统、空调系统等）提供信号和／或信息的功能。

６．１．１４　火灾报警系统非金属材料应采用阻燃材料，非金属材料的阻燃性能应满足ＴＢ／Ｔ３１３８或相关

文件的要求。电线、电缆应采用符合ＴＢ／Ｔ１４８４（所有部分）或相关文件要求的低烟无卤阻燃电缆。

６．２　系统主要功能及工况

系统应具备感烟、感温或烟温复合探测功能，可根据需求配置外接缆式线型感温火灾探测器和／或

火焰探测器。系统应能够在自检、复位、运行三种工况下工作，具体如下：

ａ）　自检工况：上电时能够对系统的状态进行检测，并能控制相应的指示灯（器）、音响器件。

ｂ）　复位工况：对系统的火警锁定状态进行复位后自检。

ｃ）　运行工况：包括正常、故障、火警三种状态，火警发生时应指示出具体位置并报警，锁定直至复

位。若同时发生故障和火警时，火警优先，并提供火警输出。

６．３　部件详细功能及技术参数

６．３．１　火灾报警控制器

６．３．１．１　供电电压：火灾报警控制器额定电压可分为ＤＣ２４Ｖ、ＤＣ４８Ｖ、ＤＣ７２Ｖ、ＤＣ１１０Ｖ，如有其他电源

制式，由供需双方协商确定。火灾报警系统的供电应具有较高优先等级，采用蓄电池供电时应符合

ＧＢ／Ｔ２５１１９—２０１０中５．１．１的规定。

６．３．１．２　消音：火灾报警声信号应能通过消音按键或网络控制系统手动消除。消音后，有新的火灾报警

信号时，声警报信号应能重新启动。

６．３．１．３　复位：应能通过复位按键或网络控制系统对火灾报警系统进行复位操作。复位后，仍然存在的

状态及相关信息均应保持或在２０ｓ内重新建立。除复位操作外，对控制器的任何操作均不应影响控制

器接收和发出火灾报警信号。

６．３．１．４　自检：应能通过自检按键或重新上电对系统进行自检。在执行自检功能期间，受其控制的外接

设备和输出接点均不应动作。自检时间超过１ｍｉｎ或其不能自动停止自检功能时，火灾报警控制器的

自检功能不应影响非自检部位、探测区和控制器本身的火灾报警功能。

６．３．１．５　火警优先：当火灾报警控制器同时接收到故障报警和火灾报警时，发出火灾报警信号。

６．３．１．６　火警保持：当发出火警信号后，应能将火警信息保持直至复位操作或重新上电。

６．３．１．７　信息显示：应具有中文功能标注和信息显示。可通过显示屏或指示灯显示火灾报警系统故障

及火警等信息。控制器信息显示按火灾报警、监管报警及其他状态顺序由高至低排列信息显示等级，高

等级的状态信息应优先显示，低等级状态信息显示不应影响高等级状态信息显示，显示的信息应与对应

的状态一致且易于辨识。当控制器处于某一高等级状态显示时，应能通过手动操作查询其他低等级状

态信息，各状态信息不应交替显示。在不能同时显示所有故障信息时，未显示的故障信息应手动可查。

当发生多条报警时，应能显示最先火灾报警部位和火灾报警部位总数。在１００ｌｘ～５００ｌｘ环境光线条
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件下，显示屏显示字符应在正前方２２．５°视角内，０．８ｍ处可读。

６．３．１．８　通信功能：各车厢火灾报警控制器可具有联网功能，同时火灾报警控制器应具备通信接口（例

如 ＭＶＢ、ＲＳ４８５等），可与其他系统进行信息交互。

６．３．１．９　指示灯指示：具备红色报警指示灯，应明显区别于其他功能指示灯。火灾报警控制器应有专用

火警总指示灯（器），处于火灾报警状态时，火警总指示灯（器）应点亮。火灾报警控制器应设专用故障总

指示灯（器），无论控制器处于何种状态，只要有故障信号存在，该故障总指示灯（器）应点亮。其他应符

合ＧＢ４７１７—２００５中５．４．２的要求。

６．３．１．１０　信息存储、数据记录及下载：具备信息存储功能，存储信息包括事件的时间、类型（火警或故

障）、车厢号、探测器位置等，并可通过服务接口进行数据下载。

６．３．１．１１　屏蔽功能：具有单个探测器屏蔽功能，当某个探测器发生多次火警误报时，可以手动隔离误报

的探测器。

６．３．１．１２　污染报警：当连接具备感烟功能的探测器（包括点型感烟探测器和烟温复合型火灾探测器）

时，宜具备污染报警功能；当探测器被内部和外部因素影响（如灰尘）导致灵敏度发生变化，报警提示用

户对探测器进行维护。

６．３．１．１３　火灾报警控制器应能直接或间接地接收来自火灾探测器及其他火灾报警触发器件的火灾报

警信号，发出火灾报警信号，指示火灾发生部位，记录火灾报警时间，并予以保持，直至手动复位。若具

有声音报警时，火灾报警音在主机正前方３００ｍｍ处的声压级（Ａ计权）应大于８０ｄＢ，故障报警音在主

机正前方３００ｍｍ处的声压级（Ａ计权）应大于７０ｄＢ；音响器件单独设置时，应符合ＧＢ４７１７—２００５中

５．４．４的要求。

６．３．１．１４　当有火灾探测器火灾报警信号输入时，火灾报警控制器应在１０ｓ内发出火灾报警信号。对

来自火灾探测器的火灾报警信号可设置报警延时，其最大延时不应超过１ｍｉｎ，延时期间应有延时光指

示，延时设置信息应能通过本机操作查询。

６．３．１．１５　当有手动火灾报警信号输入时，火灾报警控制器应在１０ｓ内发出火灾报警信号，并明确指示

该报警是手动火灾报警。

６．３．１．１６　火灾报警控制器火灾报警计时装置的日计时误差不应超过３０ｓ，使用打印机记录火灾报警时

间时，应打印出月、日、时、分等信息，但不应仅使用打印机记录火灾报警时间。

６．３．１．１７　通过火灾报警控制器可改变与其连接的火灾探测器响应阈值时，对探测器设定的响应阈值应

能手动可查。

６．３．１．１８　当控制器内部、控制器与其连接的部件间发生故障时，控制器应在１００ｓ内发出与火灾报警

信号有明显区别的故障信号，故障声信号应能手动消除，再有故障信号输入时，应能再启动；故障光信号

应保持至故障排除。

６．３．１．１９　火灾报警控制器的故障信号在故障排除后，可自动或手动复位。复位后，控制器应在１００ｓ

内重新显示尚存在的故障。

６．３．１．２０　任一故障均不应影响非故障部分的正常工作。

６．３．１．２１　火灾报警控制器应有程序运行监视功能，当其不能运行主要功能程序时，控制器应在１００ｓ

内发出系统故障信号。

６．３．１．２２　具有屏蔽功能的火灾报警控制器，应有专用屏蔽总指示灯（器），无论控制器处于何种状态，只

要有屏蔽存在，该屏蔽总指示灯（器）应点亮。

６．３．１．２３　当火灾报警控制器程序不能正常运行或存储器内容出错时，控制器应有单独的故障指示灯显

示系统故障。控制器的操作级别应符合ＧＢ４７１７—２００５中表１（序号９、序号１０、序号１１除外）的要求。

６．３．１．２４　对于具有熔断器的控制器，熔断器应符合ＧＢ４７１７—２００５中５．４．５的要求。

５

犌犅／犜３８５１９—２０２０



６．３．１．２５　每一接线端子上都应有清晰、牢固的标志。

６．３．２　点型感烟火灾探测器

６．３．２．１　供电电压：独立供电时，供电电压同火灾报警控制器；系统内部供电时，宜采用 ＤＣ２４Ｖ

（ＤＣ２１．６Ｖ～ＤＣ２６．４Ｖ）。

６．３．２．２　指示灯指示：探测器具备红色火警指示灯，应明显区别于其他功能指示灯。

６．３．２．３　通信功能：与火灾报警控制器配套使用时，应将信息通过信号回路传送至火灾报警控制器。

６．３．２．４　感烟功能：应满足ＧＢ４７１５—２００５中第４章的相关规定。

６．３．２．５　感烟报警动作阈值（犿）：可调范围０．１４ｄＢ／ｍ～０．３ｄＢ／ｍ，具体数值由供需双方协商确定。

６．３．２．６　消耗功率：监视状态小于２Ｗ，报警状态小于５Ｗ。

６．３．２．７　探测器应能防止直径为１．３ｍｍ±０．０５ｍｍ的球形物体侵入探测室。

６．３．２．８　探测器的慢速发展火灾响应性能应符合ＧＢ４７１５—２００５中３．８的要求。

６．３．２．９　可独立使用的探测器，应具备报警功能。

６．３．３　点型感温火灾探测器

６．３．３．１　供电电压：独立供电时，供电电压同火灾报警控制器；系统内部供电时，宜采用 ＤＣ２４Ｖ

（ＤＣ２１．６Ｖ～ＤＣ２６．４Ｖ）。

６．３．３．２　指示灯指示：探测器具备红色火警指示灯，应明显区别于其他功能指示灯。

６．３．３．３　通信功能：与火灾报警控制器配套使用时，应将信息通过信号回路传送至火灾报警控制器。

６．３．３．４　感温功能：包括定温报警、差温报警和差定温报警三种，具体由供需双方协商确定。

６．３．３．５　感温报警动作阈值：应满足ＧＢ４７１６—２００５中表１的规定，具体数值由供需双方协商确定。

６．３．３．６　消耗功率：监视状态小于２Ｗ，报警状态小于５Ｗ。

６．３．３．７　探测器的感温元件（辅助功能的元件除外）与探测器安装表面的距离不应小于１５ｍｍ。

６．３．３．８　可独立使用的探测器，应具备报警功能。

６．３．３．９　可接入缆式线型感温火灾探测器的探测器应具有相应的电气接口。

６．３．４　烟温复合型火灾探测器

６．３．４．１　供电电压：独立供电时，供电电压同火灾报警控制器；系统内部供电时，宜采用 ＤＣ２４Ｖ

（ＤＣ２１．６Ｖ～ＤＣ２６．４Ｖ）。

６．３．４．２　指示灯指示：探测器具备红色火警指示灯，应明显区别于其他功能指示灯。

６．３．４．３　通信功能：与火灾报警控制器配套使用时，应将信息通过信号回路传送至火灾报警控制器。

６．３．４．４　感烟功能：应满足ＧＢ４７１５—２００５中第４章的相关规定。

６．３．４．５　感温功能：包括定温报警、差温报警和差定温报警三种，具体由供需双方协商确定。

６．３．４．６　感烟报警动作阈值（犿）：可调范围０．１４ｄＢ／ｍ～０．３ｄＢ／ｍ，具体数值由供需双方协商确定。

６．３．４．７　感温报警动作阈值：应满足ＧＢ４７１６—２００５中表１的规定，具体数值由供需双方协商确定。

６．３．４．８　消耗功率：监视状态小于２Ｗ，报警状态小于５Ｗ。

６．３．４．９　探测器应能防止直径为１．３ｍｍ±０．０５ｍｍ的球形物体侵入探测室。

６．３．４．１０　探测器的慢速发展火灾响应性能应符合ＧＢ４７１５—２００５中３．８的要求。

６．３．４．１１　探测器的感温元件（辅助功能的元件除外）与探测器安装表面的距离不应小于１５ｍｍ。

６．３．４．１２　可独立使用的探测器，应具备报警功能。

６

犌犅／犜３８５１９—２０２０



６．３．５　缆式线型感温火灾探测器

６．３．５．１　介电强度：ＡＣ２５００Ｖ，１ｍｉｎ，无击穿闪络。

６．３．５．２　报警温度：应符合ＧＢ１６２８０—２０１４中４．５．１．１的规定，报警后，不可恢复。具体由供需双方协

商确定。

６．３．５．３　超温报警响应时间：不大于３０ｓ。

６．３．５．４　缆式线型感温火灾探测器应连续，不应分段。最大探测长度不应小于２００ｍ。

６．３．５．５　弯曲半径：不小于１００ｍｍ。

６．３．５．６　可承受拉力：不小于１００Ｎ。

６．３．５．７　绝缘材质：阻燃材料。

６．３．５．８　探测器的组成和标准报警长度应符合ＧＢ１６２８０—２０１４中４．２．２．１、４．２．２．２、４．２．２．３ａ）的要求。

６．３．５．９　探测器敏感部位长度应符合ＧＢ１６２８０—２０１４中４．２．３．１ｃ）的要求。

６．３．５．１０　探测器外护套标志应符合ＧＢ１６２８０—２０１４中４．２．３．４的要求。

６．３．５．１１　探测器的防护性能应符合ＧＢ２３７５７—２００９中３．２的要求。

６．３．５．１２　探测器的标准温度动作性能应符合ＧＢ１６２８０—２０１４中４．５．１的要求。

６．３．５．１３　探测器的定温报警不动作性能应符合ＧＢ１６２８０—２０１４中４．６的要求。

６．３．５．１４　探测器的响应时间一致性应符合ＧＢ１６２８０—２０１４中４．８的要求。

６．３．５．１５　探测器的定位性能应符合ＧＢ１６２８０—２０１４中４．９的要求。

６．３．５．１６　探测器的高温运行动作性能应符合ＧＢ１６２８０—２０１４中４．１０．１、４．１０．２的要求。

６．３．５．１７　探测器的低温运行动作性能应符合ＧＢ１６２８０—２０１４中４．１１．１的要求。

６．３．５．１８　探测器的其他性能应符合ＧＢ１６２８０—２０１４中４．１２～４．２０的要求。

６．３．６　火焰探测器

６．３．６．１　探测器类型：宜采用双红单紫复合火焰探测器。

６．３．６．２　供电电压：独立供电时，供电电压同火灾报警控制器；系统内部供电时，宜采用 ＤＣ２４Ｖ

（ＤＣ２１．６Ｖ～ＤＣ２６．４Ｖ）。

６．３．６．３　火焰探测功能：红外火焰探测器性能应满足ＧＢ１５６３１—２００８中４．２的要求。紫外火焰探测器

应满足ＧＢ１２７９１—２００６的要求。

６．３．６．４　通信功能：与火灾报警控制器配套使用时，应将信息通过信号回路传送至火灾报警控制器。

６．３．６．５　最大探测距离：不小于２５ｍ（０．１ｍ
２ 的正庚烷火）。

６．３．６．６　探测角度：大于９０°。

６．３．６．７　可探测波长：建议紫外波长范围２２０ｎｍ～２８０ｎｍ，红外波长范围８５０ｎｍ～６μｍ。

６．３．６．８　响应时间：不大于３０ｓ。

６．３．６．９　可独立使用的探测器，应具备报警功能。

６．４　性能要求

６．４．１　绝缘电阻：外接导线与金属外壳间的绝缘电阻值不应小于２ＭΩ。

６．４．２　介电强度：外接导线与金属外壳间的介电强度按照ＧＢ／Ｔ２５１１９—２０１０中１２．２．９．２的规定选择

试验电压，进行耐压试验，不应产生击穿或闪络。

６．４．３　低温性能：在－２５℃或４０℃最低环境温度条件下，持续放置至少２ｈ后，应能正常工作。

６．４．４　高温性能：在＋７０℃温度条件下，持续放置至少６ｈ，应能正常工作；在８５℃下保持１０ｍｉｎ，应能
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正常工作。

６．４．５　低温存放性能：在－４０℃温度条件下，持续放置至少１６ｈ后恢复常温，应能正常工作。

６．４．６　交变湿热性能：经过２个周期、时间为２×２４ｈ的＋２５℃～＋５５℃交变温度后，外观、性能和绝

缘应符合要求。

６．４．７　振动冲击性能应根据其所处位置符合ＧＢ／Ｔ２１５６３—２０１８中１类Ａ级或１类Ｂ级的要求。

６．４．８　电磁兼容性能应符合ＧＢ／Ｔ２４３３８．４—２０１８中的Ａ级规定。

６．４．９　火灾报警系统应有可靠的接地点，满足ＴＢ／Ｔ２９７７中相关规定。

６．４．１０　火灾报警控制器及火灾探测器的防护等级均不应低于ＧＢ／Ｔ４２０８—２０１７中规定的ＩＰ２０，由供

需双方协商确定。

６．４．１１　电源波动性能：施加最小电压（０．７犝ｎ）和最大电压（１．２５犝ｎ），系统应正常。

７　检验方法

７．１　外观尺寸检查

采用目视和测量的方法检查产品外观及尺寸。

７．２　功能试验

搭建试验平台，对系统各设备功能进行测试。

７．３　电源波动试验

按照ＧＢ／Ｔ２５１１９—２０１０中５．１．１．１的要求进行试验。

７．４　绝缘耐压试验

按ＧＢ／Ｔ２５１１９—２０１０中１２．２．９的要求进行试验。

７．５　低温试验

按ＧＢ／Ｔ２５１１９—２０１０中１２．２．３的要求进行试验。

７．６　高温试验

按ＧＢ／Ｔ２５１１９—２０１０中１２．２．４的要求进行试验。

７．７　低温存放试验

按ＧＢ／Ｔ２５１１９—２０１０中１２．２．１４的要求进行试验。

７．８　交变湿热试验

按ＧＢ／Ｔ２５１１９—２０１０中１２．２．５的要求进行试验。

７．９　冲击振动试验

根据其所处位置按ＧＢ／Ｔ２１５６３—２０１８中１类Ａ级或１类Ｂ级的要求进行试验。

７．１０　电磁兼容试验

按ＧＢ／Ｔ２４３３８．４—２０１８的要求进行试验。

８
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７．１１　感烟试验

感烟性能试验包括ＧＢ４７１５—２００５规定的重复性试验、方位试验、一致性试验、气流试验、环境光

线试验（适用于光电探测器）、火灾灵敏度试验、腐蚀试验、碰撞试验，具体试验方法按ＧＢ４７１５—２００５

中４．１．８执行。

７．１２　感温试验

感温性能试验包括ＧＢ４７１６—２００５规定的方位试验、动作温度试验、响应时间试验、２５℃起始响应

时间试验、高温响应试验、碰撞试验，具体试验方法按ＧＢ４７１６—２００５中的表２执行。

７．１３　缆式线型感温火灾探测器试验

缆式线型感温火灾探测器试验包括ＧＢ１６２８０—２０１４中规定的基本功能试验、标准温度的定温报

警动作温度试验、定温报警不动作试验、响应时间及一致性试验、定位性能试验、高温运行定温报警动作

温度试验、低温运行定温报警动作温度试验、冷弯试验、抗拉试验、高温暴露耐受试验、小尺寸高温响应

性能试验，具体试验方法按ＧＢ１６２８０—２０１４表１１执行。

７．１４　火焰探测器试验

红外火焰探测器试验包括ＧＢ１５６３１—２００８中规定的探测器基本性能试验、腐蚀试验、碰撞试验、

火灾灵敏度试验，具体试验方法按ＧＢ１５６３１—２００８表１３和４．１．７、４．１．８执行。红外火焰探测器的基本

性能试验应按ＧＢ１５６３１—２００８中５．２的要求执行。

紫外火焰探测器试验包括ＧＢ１２７９１—２００６中规定的一致性试验、重复性试验、方位试验、通电试

验、环境光线干扰试验、腐蚀试验、碰撞试验、火灾灵敏度试验，具体试验方法按ＧＢ１２７９１—２００６中的

表１执行。

７．１５　重量检查

产品进行称重检查。

７．１６　防护等级试验

按照ＧＢ／Ｔ４２０８—２０１７进行试验，试验完成并恢复常态后按７．２进行功能试验。

７．１７　互联互通试验

搭建试验台，将不同制造厂商的系统联网，按照统一的通信协议进行功能测试。

８　检验规则

８．１　型式检验

８．１．１　在下列情况之一时应进行型式检验：

ａ）　新产品定型或首次生产时；

ｂ）　产品的结构、材料和工艺有较大改变，影响产品性能时；

ｃ）　转场生产时；

ｄ）　产品停产２年及以上，恢复生产时；

ｅ）　连续生产５年时。

８．１．２　型式检验项目见表１。

９
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表１　检验项目

序号 试验内容 型式检验 出厂检验
技术要求

对应条款

检验方法

对应条款

１ 外观及尺寸检查 √ √ ６．１．１、６．１．８ ７．１

２ 功能试验 √ √ ６．１、６．２、６．３ ７．２

３ 电源波动试验 √ — ６．４．１１ ７．３

４ 绝缘耐压试验 √ √ ６．４．１、６．４．２ ７．４

５ 低温试验 √ — ６．４．３ ７．５

６ 高温试验 √ — ６．４．４ ７．６

７ 低温存放试验 √ — ６．４．５ ７．７

８ 交变湿热试验 √ — ６．４．６ ７．８

９ 冲击振动试验 √ — ６．４．７ ７．９

１０ 电磁兼容试验 √ — ６．４．８ ７．１０

１１ 感烟试验 √ —
６．３．２．４

６．３．４．４
７．１１

１２ 感温试验 √ —
６．３．３．４

６．３．４．５
７．１２

１３ 缆式线型感温火灾探测器试验 √ — ６．３．５ ７．１３

１４ 火焰探测试验 √ — ６．３．６．３ ７．１４

１５ 重量检查 √ — ６．１．１ ７．１５

１６ 防护等级试验 √ — ６．４．１０ ７．１６

８．２　出厂检验

出厂检验项目见表１。

８．３　研究性试验

互联互通试验为研究性试验，由供需双方协商确定是否实施。

９　型号、标志、包装、运输和储存

９．１　型号和标志

火灾报警系统设备型号命名参见附录Ａ。每台火灾报警系统设备（包含控制器、探测器）应在明显

的部位固定铭牌，安装应牢固可靠。铭牌上应至少包含以下内容：

ａ）　产品名称及型号；

ｂ）　出厂编号；

ｃ）　主要技术参数；

ｄ）　制造日期；

ｅ）　制造厂名或标志。

０１
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９．２　包装

９．２．１　火灾报警系统设备包装前应进行清洁处理，保持干燥。

９．２．２　火灾报警系统设备的包装应有可靠的防水、防尘、防震措施。

９．２．３　包装箱相关标志应符合ＧＢ／Ｔ１９１的规定。

９．２．４　包装箱中应附有下列文件和附件：

ａ）　产品合格证；

ｂ）　装箱清单；

ｃ）　装箱清单要求的附件。

９．２．５　随机文件应防潮密封，并放在箱内明显位置处。

９．２．６　特殊要求由供需双方协商确定。

９．３　运输和储存

９．３．１　运输和储存过程中，不应碰撞、倾斜、雨淋。

９．３．２　产品应储存在通风良好的干燥仓库中，周围应无腐蚀性气体存在。
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附　录　犃

（资料性附录）

火灾报警系统设备命名方法

犃．１　火灾探测器命名方法

犃．１．１　火灾探测器产品型号编制方法参见图Ａ．１。
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产品系列号（三位数字 ）
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主参数


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自带报警声响代号

图犃．１　火灾探测器产品型号编制方法

犃．１．２　火灾报警设备分类代号固定为Ｊ（警）。

犃．１．３　火灾探测器代号固定为Ｔ（探）。

犃．１．４　火灾探测器类型分组代号如下：

———Ｙ（烟）代表感烟火灾探测器；

———Ｗ（温）代表感温火灾探测器；

———Ｇ（光）代表感光火灾探测器；

———Ｆ（复）代表复合式火灾探测器。

犃．１．５　传感器特征代号如下：

———感烟用Ｇ；

———感温用ＺＯ／ＺＤ；

———紫外用Ｚ；

———红外用 Ｈ。

犃．１．６　传输方式代号如下：

———编码方式用 Ｍ；

———非编码方式用Ｆ。

犃．１．７　厂家代号：两位，使用厂家名称中具有代表性的汉语拼音字母或英文字母表示厂家代号。

犃．１．８　产品系列号用三位阿拉伯数字表示。

犃．１．９　主参数火灾探测器用能代表其响应特征的参数表示。

犃．１．１０　自带报警声响代号用Ｂ代表。
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犃．２　火灾报警控制器命名方法

犃．２．１　火灾报警控制器产品型号编制方法参见图Ａ．２。
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图犃．２　火灾报警控制器产品型号编制方法

犃．２．２　火灾报警设备分类代号固定为Ｊ（警）。

犃．２．３　火灾报警控制器代号固定为Ｂ（报）。

犃．２．４　分类特征代号为Ｑ（区）代表区域火灾报警控制器。

犃．２．５　结构特征代号为Ｂ（壁）代表壁挂式火灾报警控制器。

犃．２．６　厂家代号：两位，使用厂家名称中具有代表性的汉语拼音字母或英文字母表示厂家代号。

犃．２．７　产品系列号用三位阿拉伯数字表示。
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